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1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamhhicznej (SST)aswymagania

dotyczce wykonania i odbioru robdét drogowych, zmanych zbudowa boiska

wielofunkcyjnego oraz urzadzeniem placu wypoczynkowego w miejscowol Mierzno.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowezes¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosow& w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania dla robét
objetych poniszymi szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

. D - M - 00.00.00 Wymagania ogolne

. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczaniem podi@a
. D - 04.02.01 Warstwa odlszapca i odcinajce

. D - 04.04.04 Podbudowa z ttucznia kamiennego

. D - 05.01.03 Nawierzchnia glinowozwirowa

. D - 05.03.23 Nawierzchnie z kostki brukowej betoepw

. Nawierzchnia kauczukowo - poliuretanowa

. D -08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe

. Uniwersalne obrzea Eko-bord

| .4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:



1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni, przeznaczonguchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

| .4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obaa&ujacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zaar
okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robot.

l.4.4. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoma
przez Zamawiagcego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administroev&ontraktem.

1.4.5. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

l.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizaciji
kontraktu.

1.4.7. Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi
i skarpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim
konstrukcji nawierzchni.

l.4.11. Kshzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt
z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru
dokonywanych robot w formie wylicae szkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy

w ksiazce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru

[.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich kadaprob zwiazanych
z ocen jakasci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robdét, zgodne
z dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.



1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sheych do przejmowania
i rozkltadania obeizen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki
dla ruchu:

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych;

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy scieralm a
podbudowi, zapewniajca lepsze roztenie napgzen w nawierzchni
i przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa s4ga do wyrdéwnania
nierowndaci podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni;

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni shmca do przenoszenia
obciazen od ruchu na podie. Podbudowa nme sktada si¢
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje
nosne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasiec z jednej lub
dwdch warstw;

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaggz podbudowy spetniaga, obok
funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem asek podiga. Maze
zawierag warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca;

g) Warstwa mrozoochromn- warstwa, ktérej gtobwnym zadaniem jest
ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu;

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietivienia
przenikania czstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchrite|
powyzej;

i) Warstwa odsczapca - warstwa stkaca do odprowadzenia wody
przedostajcej st do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta- wysokdciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodné¢ wykonywanych robét
z opuszczonymi tolerancjami, a slje przedziat tolerancji nie zostat oldleny
z przecetnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla négo rodzaju robdt
budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Bagjowy mae réwniez obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adiz chronacych ludzi

I srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaask
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stiaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podtdge - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchni do gkbokdasci
przemarzania.



1.4.20. Podilae ulepszone - gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie Inspektora Nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, datyezsposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.23. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gdenia
drogowe go lub calkowita modernizacja (zmiana patadbw geometrycznych trasy
w planie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.

1.4.24. Przepust- obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypkonpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa czs¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterysty&i wymiary obiektu gdacego przedmiotem robat.

1.4.26.Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ci (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.27. Teren budowy- teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
roboét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojalkkorzice czs$¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane czs$¢ przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebng
cataé¢ konstrukcyjm lub technologiczsy zdolmm do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno - zytkowych. Zadanie mi polegd na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizag, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

| .5.l. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przedea
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$doza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kKmowego robdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkaoowy, uwzgédniajpcym
podziat na dokumentagcprojektows: Zamawiagcego, sporadzom przez Wykonawg

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentaci projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przez
Inspektora Nadzoru stanawicze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w ého
jednym z nich & obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbiosci w ustaleniach poszczegoéinych dokumentow
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mee wykorzystywéd bledoéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inspektora Nadzoru,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiddyda zgodne z
dokumentagj projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalne edchylenia w ramach okilenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementbudowli musz by¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie rpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niegcda w peilni zgodne z
dokumentag projektows lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostarzasapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach maahézacyjnych i remontowych
(,pod ruchem®)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie

budowy, w sposob okény w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpriraktu, a
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorbadzoru
do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdexn drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizaciji ruchu i zabezpieczeoi®t w okresie trwania budowy.

W zalenosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,ndaluje i ldzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewmiajw ten sposob bezpiedmwo pojazdow
I pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapor
i znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.



Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwm@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru @raez umieszczenie,
w miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tahhiéermacyjne kda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboef zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen umown.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcaebtizie: utrzymywa teren
budowy i wykopy w stanie bez wody stogj, podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki
majce na celu stosowaniegsilo przepisow i norm dotygzych ochronysrodowiska na
terenie i wokot terenu budowy orazdzie unik@ uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub
wiasndgci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stasugke do tych wymaga bedzie
miat szczegolny wzgh na: lokalizagj baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow
i drég dojazdowych,srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem
zbiornikdéw i ciekow wodnych pytami lub substancjatoksycznymi, zanieczyszczeniem
powietrza pytami i gazami, mbwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpadarowa

Wykonawca bdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowe).
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnywwhpomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pa@rdMateriaty tatwopalnecla
skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed degém
0sOb trzecich. Wykonawcactizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét afivaez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwalya sszkodliwe dla otoczenia, niegdn
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza i uzycia materiatbw  wywotyjcych szkodliwe
promieniowanie o gskteniu wkkszym od dopuszczalnego, omego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robot bda miaty aprobag techniczia
wydara przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko. Materiaty, ktéreasszkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie rob6t, a po zakezeniu robot ich szkodlivgd zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymad&chnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamaw@ powinien
otrzyma& zgod na uwycie tych materiatbw od wiaiwych organdéw administracji
panstwowej. Jeeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawig}



1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz
bedacych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape wiasciwe
oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzeniem itysfialacji i uradzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robaot, ktore mdyy¢ wykonane w zakresie przeknia
instalacji 1 uradzeax podziemnych na terenie budowy i powiadérmspektora Nadzoru
i wikadze lokalne o zamiarze rozpecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspekt Nadzoru i zainteresowane
wiadze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkzchiemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniaz@bchzenia na 6
przy transporcie materiatbw i wyposmia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie
niezledne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowyahgowo tadunkéw
i w sposob cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dola dopuszczone na
swiezo ukaczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcagdrie
odpowiadat za napraw wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcagdbie przestrzega przepisow
dotyczcych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia oraz
niespetniagcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni tdzie
utrzymywat wszelkie urglzenia zabezpieczg@ie, socjalne oraz spiizi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkzzhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty
I urzadzenia aywane do robot od daty rozpacia do daty zakiczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakieczenia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bhdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jkjb
elementy byly w zadowalaggym stanie przez catly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.



Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpaézroboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie eido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczkire a w jakikolwiek sposob
zZwigzane z robotami i dalzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tychw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia roboykdvawca kdzie przestrzega
praw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkieymaga
prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anlzea lub metod i w sposob agty
bedzie informowa& Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem
jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych do robotRttyawca przedstawi szczegotowe
informacje dotycace proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materialtdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowjgzany jest do prowadzenia badaw celu
udokumentowaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegddita w sposob agty
spetniaj wymagania SST w czasie pgsil robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwobtel wiacicieli i odnagnych
wiladz na pozyskanie materialtdw z jakichkolwieidodet miejscowych wdczapc w to
zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowrzany dostarczy Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozgowm eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych
I laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych
I jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptavynagrodzenia
i jakiekolwiekinne koszty zwjzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskanisskia
i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopta terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umbegda wykorzystane do robo6t lub
odwiezione na odkitad odpowiednio do wymaganowy lub wskazalnspektora Nadzoru.



Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorazdagd Wykonawca
nie kedzie prowadz zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodoo stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami. Prébki materiatbw mopgby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow
pod wzgkdem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoruedzie przeprowadzat inspekcj
wytworni, beda zachowane nagtujace warunki: Inspektor Nadzoru cdizie miat
zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsiza
przeprowadzania inspekcji, Inspektor Nadzowdzre miat wolny dosfp, w dowolnym
czasie, do tych e#ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych
do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom

Materialy nieodpowiadage wymaganiom zostan przez Wykonawg
wywiezione z terenu budowy,atlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. J€i Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy naygie tych materiatdw do
innych robot, ni te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtenatéw zostanie
przewartdciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzykozde sk z jego nieprzyjciem
I niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane maétedo czasu, gdy
beda one potrzebne do roboét, byty zabezpieczone prasiezzyszczeniem, zachowaty
swoja jakos¢ | wkasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skitadowania materiat@aatzlokalizowane w olbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoruwloia terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigumozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, co najmnigjg®dnie przed izyciem materiatu,
albo w okresie diiszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodmaajerialu nie mge by p&zniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robét. Spek uzywany do
robot powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgétdem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizaciji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypabkaku ustake w takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umewSprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub
wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do
pracy. R:dzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotyazymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzokopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niez@by¢ pazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia niegwarantage
zachowania warunkow umowy, zosiaprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takickrodkow
transportu, ktore nie wptynniekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wkxiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmizie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umagw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania
dotyczce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dogranych obeizen na osie
i innych parametrow technicznyctSrodki transportu nieodpowiadg@ie warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegaytbiowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wihasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz
za jakaé¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, wh zgodnéc
z dokumentag@j projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéaz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie
wyznaczenie wysokmi wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramizgdnymi
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okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pimie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawc
w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostagesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawaa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidbiaa ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot da oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy,
dokumentaciji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bada& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow swliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie piniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przekdvwawe, pod gr@ba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykaa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnierkas¢g w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robot, ain@osci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robét zgodnie z dokumendgmjojektows, SST oraz poleceniami
I ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru

Program zapewnienia jako bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizagg wykonania robo6t, w tym terminy i sposob prowadaerobdt, -organiza¢j
ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

-BHP.,

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

-wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jakoi terminowd¢é wykonania poszczegolnych
elementéw robat,

-system (sposob i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalki wykonywanych
robot,

-wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

-sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposobmégrzekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
-wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techygiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
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-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposb6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedfyuich wiaciwosci w czasie
transportu,

-spos6b i procedygr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja isprawdzanie wdzei, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementdw robat,

-sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nieodpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robdt ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem
i wykonaniem, aby osgna¢ zatlazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petrkontrok robdt i jakdci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,aazbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie iwszystkie udzenia niezkdne do pobierania probek i bada
materiatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektod2dau mae zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia badaw celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadowalggy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robot
Z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i S ST
Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalye tam okrdone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczalpy zapewri wykonanie robot zgodnie
Z UMowg.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzokwiadectwa, ze wszystkie
stosowane ueglzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgéjacych procedury bada

Inspektor Nadzoru dalzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzoru dolzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheadawczych. Zeli niedociagniccia
te beda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzymazyicie do robot badanych materiatéw i dépiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarusungte
| stwierdzona zostanie odpowiednia jékdych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Ihada
materiatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzee,wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ zjednakowym prawdopodolistwem wytypowane do baidla Inspektor
Nadzoru kdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
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Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawcadzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére kudwatpliwosci, co do jakéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosigorzez Wykonawg usunete lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosmy pokrywa Zamawiagy.
Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykeoaado bada wykonywanych
przez Inspektora Nadzoruedn odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego
w SST, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepi® przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi Inspektorowi
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luddénia. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jao.

Wyniki bada (kopie) Ikkda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzhio innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst je
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badannateriatdw uzrddia ich
wytwarzania izapewniona mugdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji syste kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagc bedzie ocenid zgodnd¢é materiatdbw i robdét
z wymaganiami SST na podstawie wynikéw hadastarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru nm@ pobiera probki materiatow i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swdj koszt.zé& wyniki tych badéa wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykoogwlub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych ludatkowych bada albo
oprze st wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i robot
z dokumentagj projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtarhylub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mme dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore
posiadaj:
- certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
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technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z: Polskk Norma lub aprobat technicza,
w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiondsRiej Normy, jezeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt | i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez
SST, kada partia dostarczona do robé¢dbie posiada te dokumenty, okéajace
W sposoOb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéd ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamiabadykonanych przez niego. Kopie
wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvimspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymbowiazujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowezujacymi przepisami [2] spoczywa nha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwattechniky, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungelmdda oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji i projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajgewa jakdci
harmonograméw robat,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgy
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw roboét zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazki z warunkami
klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,

- dane dotycazce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed

i w trakcie wykonywania robdét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafila podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab

przedt@one Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanta Biecyzje Inspektora Nadzoru

wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujeaznaczeniem ich przgia lub
zajciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stepnrnowy i nie ma uprawnfedo wydawania polece
Wykonawcy robat.

b) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw sposob
ciagty w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

c) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynildidaa Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te
stanowy zahczniki do odbioru robot. Winny Ry udostpnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru.

d) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach a) - c)
nastpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyogywilno-
prawne,

- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustate
- korespondenejna budowie.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpauved
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢ba zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru
I przedstawiane do wgllu nazyczenie Zamawiagego.

16



7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6Ine zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentagj projektowat SST, w jednostkach ustalonych w kayzie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminienialou, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) w sdach podanych
w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialWVykonawcy od obowiizku
ukonczenia wszystkich robot. 8lne dane zostanpoprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na gmie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z eztaécia wymagam do
celu miestcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym
w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow

Dilugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w metrach jako dtugépomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spet wymagay bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlzenia wagowe odpowiadag
odnagnym wymaganiom SST d8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W Sposob
ciagty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢geiowym lub ostatecznym
odbiorem odcinkéw robot, a ta#k w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w
robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& kzda wykonane
W sposoOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejeobmiaréw. W razie braku
miejsca szkice meg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspekn Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.
Odbior robodt zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania ogdlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem ékspra Nadzoru. Odbioredzie
przeprowadzony niezwiocznie, niezondej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikbw bada laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontagjlakumentag projektows, SST
I przednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonujsie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo
wykonania robét w odniesieniu do ich4§t, jakasci i wartasci.
Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaéoimem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
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Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzorkorzenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru  ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zo przez
Zamawiajcego w obecrii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj
roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacj
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego roboét komisja zapoziga realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania robot uzupeta@jch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot popoawich lub robét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijspe jaka¢é wykonywanych robot
w poszczegollnych asortymentach nieznacznie odbiegawymaganej dokumentacj
projektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieasénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc
pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest
protokét odbioru ostatecznego robét spodzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa
nastpujace dokumenty:

- dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami
oraz dodatkow, jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow
umowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla i oznaczé
laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

- deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych
materiatdbw zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich
wynikéw bada i pomiaréw zaiczonych do dokumentow odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych @blwitascicielom

urzadzen,
- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia
terenu , dokumentacyjnego nie¢da gotowe do odbioru
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ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawegyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag
beda zestawione Wg wzoru ustalonego przez Zamaesyo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyoho6tr zwhzanych
z usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym itma/ch w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjnydzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgldnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaza
jednostk obmiarow ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtawa ptatngci jest wartdé
(kwota) podana przez Wykonagvww danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowe] ledzie uwzgkdniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okétone dla
tej roboty w SST i w dokumentaciji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizre bezpadredni wraz z towarzysscymi kosztami,

-wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

-wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
-koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga warunkOw umowy i wymagaogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruakieslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizagghu obejmuje:
- opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru
I odpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekispektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,
- ustawienie tymczasowego oznakowania s$wietlenia zgodnie
Z wymaganiami bezpiecastwa ruchu,
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- optaty/dzierawy terenu,
- przygotowanie terenu,
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciel tymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet,
- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
- usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotneg
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zwdanych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@ gruntowego.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dgeutia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.08/ymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.



3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Zynier
maoze dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwaskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wplywu na
wiasciwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00/magania ogolne”
pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podta bezpérednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie
moze odbywé sie ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi
drogi lub w inny sposdb zaakceptowany przezyiera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno umdiwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wikszych, nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrdgi jego moc naley dostosowa do rodzaju
gruntu, w ktérym prowadzone soboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenidrhwl przypadku robot o matym
zakresie. Sposob wykonania must lzpakceptowany przezAyniera.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poammby wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej iTSH. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przegrirera.

Profilowanie 1 zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszciae

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umeliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedaych podiga.
Zaleca st, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty, o co najmiiegm wyzsze ni
projektowane rzdne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
giebokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy
wymagania obowdzujace dla gornej strefy korpusu, w §@ koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposédakceptowany przez
Inzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zaggszczanie podia naley kontynuowaé do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakla zag:szczenia naley okrela¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna wartdé¢ I dla:

Strefa Autostrad  filnnych drdg
drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch
cigzki mniejszy

[ bardzo| od ckzkiego

cigzki
Gorna warstwa o gruboi|1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@a |1 00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podicze uniemdliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozio
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pietmego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,?2.
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Wilgotnas¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna By réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia
Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane
w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwranych z profilowaniem i zagzczeniem
podiaza nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie praystnatychmiast do uktadania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpig€czpodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozmie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli  wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy ma przysipi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t
Zasady kontroli jakéci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow dotycacych cech
geometrycznych i zggzczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.
Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiza

Lp. | WyszczegoOlnienie | Minimalna czstotliwosé
bada& bada i pomiaréw
I pomiaréw

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Rowna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | RoOwna¢ poprzeczng 10 razy na 1l km

4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km

5 |Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dlIg
wysokaciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog

6 Uksztg’:towanie osi Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 1J0 m
dla pozostatych drog

7 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roborzej
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wilgotnos¢  gruntullecz nie rzadziej giraz na 600 m
poditaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi W
planie naley wykon& w punktach gtéwnych tukoéw poziomych

6.2.2. Szeroké¢ koryta (profilowanego podtaza)

Szerokd&¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5¢cm.

6.2.3. Réwnda¢ koryta (profilowanego podiaza)

Nieréwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-
metrowa fata zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.
Nierownaici nie mog przekracz& 20mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe
R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
poditaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézelcm, -2cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz = 3cm dla autostrad i drég ekspresowych lubcej niz + 5 cm dla pozostatych
drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podiza)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podée okrélony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien ldymniejszy od podanego w tablicy 1.

J&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporOwnanie warkei
modutéw odksztatcenia, to wafto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, ok&onych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywicksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu poditaa powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -
20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez
spulchnienie do gbokadici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvegania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{o®ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikag@chnicznej (SST) as
wymagania dotycxce wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem warstw
odsiczapcych i odcinagcych.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowezes¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosow& w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zZwigzanych z wykonaniem warstw a@gapcych i odcinajcych, stanowicych czsé
podbudowy pomocniczej, w przypadku, gdy paeétostanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréleniami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdlpkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot

Wymagania dotyere rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 1.5.2.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotyce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pomla
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gmpcych s
— piaski,

— zwir i mieszanka,

- geowtdkniny,

a odcinajcych - oprécz wyej wymienionych:

— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny
spetni& nastpujace warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaremstwy odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaramtu podiaa.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstwdsiczapcych
warunek szczelrdgi musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana nastuae
odcinajcej.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:

d
u=—2>5

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw aodapcych i odcinajcych
powinien spetni@wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw acoEapcych i
odcinagcych powinny spetniawymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinggcych powinien spetnia
wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatlow

2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aorace] lub
odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu na budpw zachodzi
potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonaved®t powinien zabezpieczy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnygni materiatami kamiennymi.
Podtaze w miejscu sktadowania powinnodrowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotyege sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirge] lub
odsiczapcej powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
- walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnyateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00/magania ogoélne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiae gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z pglofvaniem i zagszczaniem
podiaza”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposoéb
umazliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacprojektows, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach
réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zagitowany przez layniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uhiwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisich nie wikszych nk co 10m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej gredio przy
uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkowednych wysokéciowych.
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Gruba¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu
osiagnigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydioie warstwy
odsiczapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20cm, to wbudowanie kruszywa nate
wykona dwuwarstwowo. Rozpoeeie ukladania kadej nastpnej warstwy mge nasipic
po odbiorze przez #tyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed
zag:szczeniem wymiedi kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.
Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mglezpoczyna od kravedzi
I stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoczyna od dolnej
krawedzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej
gornej kravedzi.

Nierowndci lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny iy
wyrownywane na bico przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke usungcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcimap i odaczapca
powinna by zag;szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanygmi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej préby Proctgragprowadzonej wedtug PN-B-
04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstw odsiczapca
lub odcinajca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej
préby Proctora, kontrelzag:szczenia naley oprzé€ na metodzie obgken ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy WwepBN-64/8931-02
[6]. Stosunek wtdérnego i pierwotnego modutu odKsEt@ia nie powinien przekracza,?2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrid
kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wihgdé kruszywa jest rmisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rwnomiernie
wymieszé.

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej
warstwy powinny b§ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgjlub
odsiczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych
dla wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy obgia
Wykonawe; robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Zasady kontroli jakéci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdéndadania
kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i1 przedst wyniki tych bada
Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie wiaciwosci kruszywa okréone
wp. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw dotyczcych
geometrycznych i zagzczenia warstwy odszapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

cech

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

wilgotnos¢ kruszywa

nie rzadziej ni raz na 600 M

Lp.| Wyszczegolnie Minimalna czstotliwosc
nie bada i bada i pomiarow
pomiarow

1 |Szeroké¢ warstwy | 10razy na 1l km

2 | ROwna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwna¢ poprzecznalO razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne | 10 razy na 1 km

5 |Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dl3

wysokaciowe autostrad i drég ekspresowych, co 100 m|dla

pozostatych drog

6 Uksztg’:towanie osi Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dig

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m|dla

pozostatych drog

7 | Grubdg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, le¢z
nie rzadziej ni raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz na 2000
m2

8 | Zagsszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, [ecz

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@dnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
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6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerok&¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwnd¢é warstwy
Nieréwnaci podtuzne warstwy odcinagej i odsaczapcej naley mierzye
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].
Nierowndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.
Nierownaici nie mog przekracz& 20mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odgczapcej na prostych i tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe
R&nice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi warstwy i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz@lcm i -2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej nz £ 3cm dla autostrad i drog ekspresowych lub @ceji nz £ 5cm dla
pozostatych drdg.

6.3.7. Grubasé warstwy

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji
projektowej z tolerangj+1cm, -2cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch
warstwach, naley mierzy¢ taczmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzEm grubéci
Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie warstwy nahbgikas¢ co
najmniej 10cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpdnich wigciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny tkész
wykonaniu tych robot nagpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy, wediug wiej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirigej i odaczapcej, okrélony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien ldymniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeggporownanie
wartasci modutéw odksztatcenia, to wastostosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okéonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna bBywvicksza
od 2,2.
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Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wediug PN-B-
06714-17 [2]. Wilgotn& kruszywa powinna kiy rowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okinych w p. 6.3, powinny kynaprawione przez spulchnienie do
gtebokasci co najmniej 10cm, wyrOwnane i powtOrnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jestiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow, jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i
odsiczapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 pvegania ogolne” pkt.
8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxe podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowvarstwy materiatu o
grubaci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

— wyréwnanie utagonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie warstwy.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikag@chnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robo6t zgaanych z wykonaniem podbudow z
ttucznia kamiennego.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowezes¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosow& w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudow z tlucznia kamieoneg

Podbudow z ttucznia kamiennego wykonuje¢sizgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,
- podbudow zasadnicz

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennegeczs¢ konstrukcji nawierzchni sktadaja se
z jednej lub w¢cej warstw nénych z tlucznia i kiica kamiennego.

1.4.2. Pozostate okmidenia sa zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Jymagania ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot
Wymagania dotycice rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt. 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudoavitucznia, wg PN-
S-96023 [9], &:
— kruszywo tamane zwykie: tlucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug
PN-B-11112 [8]:
- tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20mm.

Inzynier maze dopyci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa,
wybrane sp&rod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktoérych wygaaia zostan
okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna hky zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

— klasy Il'i lll - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudow lub podbudowy zasampinaley stosowd kruszywo
gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wiasciwosci Klasa Il |Klasa
"
1 |Scieralngé¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, Bg 50
wigce) niz: 40 50
- w tluczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nie
wigce) niz:
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2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nje
wigce] niz: 2,0 3,0
a) dla kruszyw ze skat magmowych |3ig 5,0
przeobraonych
b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-
19 [5], % ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych |4ig 10,0
przeobraonych 5.0 10.0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dzialanie mrozu  wedhlg
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg PN-B{
06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,
nie wiecej ni: 30 nie bada
W kliﬁcu. nie bada Si¢
- W thuczniu sie nie badd

sig

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iktia w zalenosci od warstwy podbudowy

ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa

Lp. | Whasciwosci jednowarstwowapodbudowa
lub pOdbUdOWEipomocnicza
zasadnicza

1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]

a) zawarté¢ ziaren mniejszych ni 0,075
mm, odsianych na mokro, % m/m, nie

wigcej niz: 3 4
- w tluczniu 4 5
- w klincu

b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m,

nie
mniej ni: 75 65
- w ttuczniu i w klhcu

c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie waiej

niz: 15 25
- w tluczniu i w klicu

d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie egej

niz: 15 20

- w tluczniu i w klhcu

Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PNt
B-06714-12 [1], % m/m, nie wcej niz:
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- w tluczniu i w kliacu 0,2 0,3

I
1

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych, wg PN-E
06714-16 [3], % m/m, nie wtej niz:
- w thuczniu 40 45

- w klincu nie bada si nie bada si

4 | Zawart@¢é zanieczyszcze organicznych|

barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w thuczniu i w kliacu, barwa cieczy nie

ciemniejsza
niz:

wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy e
by¢ studzienna lub z wodagu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego kicem,

e) szczotek mechanicznych do usiaié nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich dankowego dogszczenia,

g) przewanych zbiornikbw do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania
wody.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnyateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.0¢m&gania ogolne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtae pod podbudowttuczniowa powinno spetniawymagania okrdone w
SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podi@”.

Podbudowa ttluczniowa powinna dytozona na podiu zapewnigcym
nieprzenikanie drobnych ggtek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie sgoist
pod podbudow ttuczniowa powinna by utozona warstwa odcingga lub wykonane
ulepszenie podia.

W przypadku zastosowania pamuizy warstw podbudowy tluczniowej a
spoistym gruntem podia warstwy odcinagej albo odgczapcej, powinien by spetniony
warunek nieprzenikania ggtek drobnych, wyraony wzorem:

Dis o 15

d85

gdzie: D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarewstwy odcinajcej albo
odsiczapcej,

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaramtu podiaa.

Geowtokniny przewidziane dozycia pod podbudow ttuczniows powinny
posiadé aproba¢ techniczm wydary przez uprawniom jednostk. W szczegolngi
wymagana jest odpowiednia wytrzym&omechaniczna geowtdknin, unieptioviajaca
ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiednie se#&osci filtracyjne, dostosowane do
uziarnienia podtga gruntowego.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagj projektowa lub wedlug zaleae Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtiowego uksztattowarpadbudowy powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach
réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakoeny przez layniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno ufiwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisich nie wikszych, nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie we by po
zag:szczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru ngpszych ziaren tlucznia.
Maksymalna grub& warstwy podbudowy po zasgczeniu nie mae przekracza20cm.
Podbudow o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroztozone w warstwie o jednakowej gruiog
przy wyciu uktadarki albo réwniarki. Grué roztazonej warstwy linego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agineta gruba¢ projektowan.
Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma praejami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym ni@iejszym nik 30 KkN/m.
Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinrapooz¢ sie od krawedzi i
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stopniowo przesuwsasic pasami podtenymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku osi
jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzipowinno
rozpoca¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwé sig pasami podinymi, czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, paywatowaniu
kruszywa grubego natg roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zagczania nalgy uzy¢ walca wibracyjnego o
nacisku jednostkowym, co najmniej 18 kN/m, albot@ha zag;szczarlg wibracyjm o
nacisku jednostkowym, co najmniej 16 kN/mGrubGé¢ warstwy linego kruszywa
drobnego powinna gy taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszygrabego
zostaly wypetnione kruszywem drobnym.zdle to konieczne, operacje rozkiadania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego najepowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesuraé¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystanad powierzchri od 3 do 6mm.

Nastpnie warstwa powinna kbyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszymnb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek
prébny w celu:

— stwierdzenia czy spez budowlany do rozkiadania i zegggczania kruszywa jest
wiasciwy,
— okreslenia grubdéci warstwy materialu w stanie anym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubici warstwy po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinierzyd takich materiatdbw oraz
sprztu do rozktadania i zggzczania, jakiedala stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosid 400 mM do 800 m, a
diugci¢ nie powinna b§ mniejsza ni 200 m.
Odcinek probny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przeziyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasipnej warstwy, powinna lgy
utrzymywana w dobrym stanie. z&% Wykonawca bhdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawi
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Zasady kontroli jakéci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdéndadania
kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przeeistwyniki tych bada Inzynierowi
w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w
pkt. 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.
Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia

kamiennego
Czestotliwos¢ bada
Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalne [ Maksymalng
ilosci bada | po-
na dziennejwierzchnia
dzialce . podbudowy
roboczej na jednd
badanie (f)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawartg¢ zanieczyszcze obcych w2 600
3 | kruszywie
Zawart@¢ ziaren nieforemnych W
kruszywie
4 |Scieralng¢ kruszywa 6000
5 | Nasgkliwos¢ kruszywa i przy kadej zmianig
6 |Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozy zrodta pobierania
7 |zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych | Materiatow

6.3.2. Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierg w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane kynierowi.
Badania petne kruszywa, obejrcg ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt.
2.3 powinny by wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca
zachowanie jak&i robot i zawsze w przypadku zmiaapdta pobierania materiatdow oraz
na polecenie kyniera. Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe w sposob losowy, w obecém Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. WyszczegOllnienie bada i| Minimalna czstotliwos¢
pomiarow pomiarow
Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
Réwnda¢ podiwzna w sposoOb cigly planografen,
albo co 20 m tat na kadym
pasie ruchu
3 Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i nha |
krawedziach
Uksztattowanie osi w planie* co 100 m
Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:w 3
punktach na kale] dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej 7
raz na 400 m
Przed odbiorem: w
punktach, lecz nie rzadziej#
raz na 2000 M
8 Nasnos¢ podbudowy nie rzadziej hiraz na 3000 A

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénie osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mge r@ni¢ sii od szerokéci projektowanej o
wigcej niz +10cm, -5¢cm.

Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od
szerokdgci warstwy wyej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w
dokumentaciji projektowe,.

6.4.3. Rowndé¢é podbudowy

Nierownagci podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrova tata lub
planografem, zgodnie z nosnBN-68/8931-04 [11].

Nierowndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
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- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamliqny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
R&nice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecejiniz + 5 cm
dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubaé¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2cm.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna spéinieymagania dotyce ndénosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8oosci podbudowy zasadniczej w zahesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzo
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny Me Wtorny Me
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni | 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniozierzony ptys o srednicy 30 cm,
powinien by wigkszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy nale uzng& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu

odksztatcenia Vi do pierwotnego modutu odksztaicenié Nest nie wekszy od 2,2.
1
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjecksze odchylenia cech
geometrycznych od okflenych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie
naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostagkonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréio projektowanej o
wigcej niz 5cm i nie zapewni to podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca
powinien na wiasny koszt poszeézpodbudow przez spulchnienie warstwy na pein
grubas¢, do potowy szerokei pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzamneg
pobocza), doteenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werm grubéci,
Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiedmicbokas¢, zgodnie z decyaj
Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednudgciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3atwykonaniu
tych robdét nagpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewt&ciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bhdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezdne do zapewnienia wymaganejsnasci, zalecone przez
Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robét poniesie Whydawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zankenie ndnosci podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robét przez
Wykonawe podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 pvelgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z
ttucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 pvsilgania ogolne” pkt.
8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty

wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxe podstawy ptatdei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frpodbudowy tluczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
- rozlozenie kruszywa,

— zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zwdanych z wykonywaniem
nawierzchni glinowo zwirowej.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni glinowgwirowej.

Nawierzchn¢ glinowo -zwirowa mazna wykonywa na drogach obgkonych
ruchem bardzo lekkim i lekkim.

Najkorzystniej jest wykonywia ja w okolicach obfituyjcych w kruszywa
naturalne.

Nawierzchn¢ glinowo - zwirowa mazna wykonyw& jednowarstwowo lub
dwuwarstwowo i uktadana:

- podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to ngrprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,

— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmvegla brunatnego
lub cementem, w przypadku gdy jest to grunt nigpuseczalny - jednowarstwowo,

— warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podtem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona- nawierzchnia nie przystosowana do
szybkiego ruchu samochodowego ze wdgl na pylenie, nieréwioi, ograniczony
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komfort jazdy - wibracje i hatas, jak np. nawieraih tluczniowa, brukowcowa lub
zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia glinowo -zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych
nieulepszonych, ktérej warstwaieralna jest wykonana z mieszanki glinowawvirowej.

1.4.3. Pozostale okrgenia podstawowe & zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-Mx00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot
Wymagania dotycce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotyege materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Technologie budowy nawierzchni glinowo zwirowych.

Parametry drég i nawierzchni

Dla ciagbw glinowo - zwirowych — 3,0 i 2,0m. Zastosowanaley
profilowanie nawierzchni ggoéw, dostosowug jej konstrukcje do uksztattowania terenu
w ten sposob, by zapewnhnajkorzystniejsze dla terenu powierzchniowe odvieaue
ciagéw (jednostronne) i nie wygiowanie zastoisk wody w okresie opadow. Podobnie
place naley lekko wyprofilow&, aby w okresie obfitych opadéw wmlove byto
odwadnianie powierzchniowe (spadek ok. 1,5 - 2 %emunku terenéw zielonych).

Uwaga: Nie dopuszcza gizmiany zadnych parametrow na gorsze.

Mieszanka glinowo —zwirowa poza zalecanfrakcja ilasta powinna mié
optymalne uziarnienie kruszywa. Sktad ramowy uzZema podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalneayte do mieszanki glinowo zwirowej powinno spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3]p@anadto wskanik piaskowy wg
BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,

od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rmaasizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.

oczek nawierzchnia warstwa dolna nawierzchpi
kwadratowyc| jednowarstwowa lubdwuwarstwowe;j
h sita warstwa gorna nawierzchpi
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dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 a7 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotyege sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni glinowo -zwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni glinowo zwirowej

powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do
spulchniania, rozktadania, profilowania,

sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyena

przewanych zbiornikbw na wogldo zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych
w urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowardy,

walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,
walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowani@eadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00/magania ogolne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiae gruntowe pod nawierzckniglinowo - zwirowa powinno spetnia
wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniemagzszczeniem
podiaza”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego
poprzez utaenie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldo
wigkszym od 8 m/doy wedlug zasad okéenych w SST D-04.02.01 ,Warstwy
odsiczapce i odcinajce”.

5.3. Wykonanie nawierzchni glinowo Zwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki glinowo zwirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendbgpracowany w oparciu o:

a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszanki glinowsiowej, wg wymaga
p. 2.2,

b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagagodanych w punkcie 2.2,

c) wilgotnos¢ optymalm mieszanki okrdona wg normalnej préby Proctora, zgodnie
z normy PN-B-04481 [1].

5.3.3. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki glinowo zwirowej

Mieszanka glinowo -zwirowa powinna by rozkiadana w warstwie o
jednakowej grubgei, przy wyciu roéwniarki. Grub&¢ roztozonej warstwy mieszanki
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu ogignicto gruba¢ projektowan, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagigruntowym lub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16cm.

Mieszanka po rozieniu powinna by zagszczona przégiami walca
statycznego gtadkiego. Zeggczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpoca¢ sie od krawedzi i stopniowo przesuwa pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku
naleey rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi. Zag:szczenie naley kontynuow& do
osiagniecia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niegest
okreslony, do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznd,98 zagszczenia
maksymalnego, okénego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnieNzB204481 [1]

i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszanki glinowo zwirowej w czasie zagszczania powinna ldy
rowna wilgotndci optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio mieszanki jest wiysza o
wiecej niz 2% od wilgotnéci optymalnej, mieszark naleey osuszy w sposéb
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zaakceptowany przeziyniera, a w przypadku, gdy jestzaza o wgcej niz 2% - zwiky¢
okreslong iloscia wody. Wilgotnéd¢ mazna badé dowolm metod, (zaleca si piknometr
polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng glinowo -zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada
warstwa powinna hiywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzajy

5.4. Utrzymanie nawierzchni glinowo zwirowej

Nawierzchnia glinowo zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnacby
pielegnowana. W pierwszych dniach po wykonaniu nawienzohlezy dba, aby byta ona
stale wilgotna, zraszg ja wodg ze zbiornikOw przewmnych.

Nawierzchnia powinna I8y rwnomiernie zapgdzana (dogszczana) przez
samochody na calej jej szerdkq w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca @i
przektadanie ruchu naide pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce st wklegsnigcia po okresie piefnacji wyréwnuje si kruszywem
po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za posnaskardéw. Wczesne wyrownanie
wklesnig¢ zapobiega powstawaniu wybojow.zé8e mimo tych zabiegdw twosz sig
wyboje, uszkodzone miejsca nafewycia¢ pionowo i usua¢, dosypa swiezej mieszanki
glinowo - zwirowej, wyprofilowa: i zagsci¢c wibratorem ptytowym lub gcznym
ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Zasady kontroli jakéci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdéndadania
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki gliae zwirowej i przedstawd wyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni glinowo —
zwirowej

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni glinowo -
zwirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. | Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada |
pomiaréw

1 | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m oraz w paok gtownych
lukéw poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

3 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
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Réwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 10 pomiarbw na 1 km oraz w
punktach gtéwnych tukow
poziomych
6 | Szerokéc 10 pomiarow na 1 km
Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km
Zag:szczenie 1 badanie na 608 nawierzchni

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz + 5cm.

6.3.3. Rzdne wysokdciowe

Odchylenia  rzdnych  wysokéciowych nawierzchni od eznych
projektowanych nie powinno bywicksze nk +1cm i-3cm.

6.3.4. Réwndéé nawierzchni

Nierowndci podtwzne nawierzchni nakly mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [5]. NierOwrkmi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovg tata.
Nierownasci nawierzchni nie powinny przekragza5mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaoWwinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.3.6. Szeroké&¢é nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej niz -5cm i +10cm.

6.3.7. Grubaé warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkow kontrolnych w
potowie szerokéci nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektoejagrubdci nie
powinny przekracza+ 1cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nzje przeprowadza na podstawie oceny
wizualnej oraz pomiaréw wykonanych, co najmniej & dunktach na 1km i poréwnaniu
zgodndci wykonanych elementow odwodnienia z dokumentpopjektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé, co 100m. Stwierdzone w
czasie kontroli odchylenie spadkow od spadkéw projganych nie powinno liywicksze
niz £ 0,1%, przy zachowaniu zgodiwp z projektowanymi kierunkami odprowadzenia
wod.
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6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagzszczenie nawierzchni nalebada, co najmniej dwa razy dziennie, z tym,
ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypamiajna jedno badanie powinna
wynosi 600 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolry metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvalgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowq jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
zwirowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogélne” pkt.
8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego
lub warstwy odsczapcej,

— dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszarikvirowej,
- wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zagszczenie poszczegolnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotycxe wykonania i odbioru robot zgzdianych z wykonaniem nawierzchni
Z betonowej kostki brukowe;j.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betggjkostki brukowe;j.

Betonows kostke brukows nalery zastosowa& do nawierzchni agOw pieszych oraz
placow wielofunkcyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowanynelet budowlany, przeznaczony do
budowy warstwyscieralnej nawierzchni, wykonany metpdavibroprasowania z betonu
niezbrojonego niebarwionego Ilub barwionego, jedndub dwuwarstwowego,
charakteryzujcy sk ksztattem, ktory umdiwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdng od
chodnika, charakteryzagy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diegp
nie wieksz niz 1,0m.
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1.4.3. Sciek - umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i
odprowadzajce wod.

1.4.4. Obrzge - element budowlany, oddzieday nawierzchnie chodnikow i gyow
pieszych od terenow nie przeznaczonych do komauajiika

1.4.5. Spoina- odstp pomkdzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypetniagymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna odstp dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w
celu umaliwienia odksztalcé temperaturowych, wypetniony oktenymi materiatami
wypetniapcymi.

1.4.7. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
[10] pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotycgce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[id0] pkt.
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paday SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [10] pkt. 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa m® mie nastpujace cechy charakterystyczne,
okreslone w katalogu producenta:

1. odmiana:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),

b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodnie] koksyjnej i warstwy
fakturowej (gornej) zwykle barwionej grugm min. 4mm,

2. gatunek, w zatenosci od wyghdu zewrtrznego, tj. od rodzaju, liczby i wielkoi wad
powierzchni, krawdzi i narazy: a) gatunek 1, b) gatunek 2,

3. klasa:
a) klasa ,50”, o wytrzymatéci na $ciskanie nie mniejszej hi50 MPa, - parking i
wjazdy
b) klasa ,35”, 0 wytrzymatéci nasciskanie nie mniejszej hid5 MPa, - chodniki
4. barwa:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego (zwykle pigtaemn nieorganicznymi),

54



5. wzor (ksztatt) kostki: typu NOSTALIT zgodny z ksktami okr&lonymi przez
producenta i w dokumentacji projektowej— gr. 6¢c8tm

6. wymiary, zgodne z wymiarami okdlenymi przez producenta.

2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym ké&sim brukowym

Zaprojektowano kostk gatunku 1, klasy ,50”. Betonowa kostka brukowa
powinna posiada aprobat techniczi, wydara przez uprawniom jednostk (Instytut
Badawczy Drég i Mostow).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada/maganiom okrdonym w
aprobacie technicznej, a w przypadku braku wysggcych ustalé, powinna mié
charakterystyki okrdone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiModrge z
ponizszymi wskazaniami:

1) ksztalt i wymiary powinny b§ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z
dopuszczalnymi odchytkami od wymiarow:

— dhugas¢ i szeroké¢  + 3,0 mm,

— grubas¢ +5,0 mm,

2) wytrzymata¢ nasciskanie powinna kiynie mniejsza it
- 50 MPa, dla klasy ,507,

3) mrozoodporn&t: po 30 cyklach zamgania i rozmraania probek w 3% roztworze
NaCl lub 150 cyklach zamkania i rozmraania metod zwykla, powinny by spetnione
jednoczénie nastpujace warunki:

— prébki nie powinny wykazywapekniec i zarysowa powierzchni licowych,

- taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonyclozndow i krawedzi,
odpryskow kruszywa itp. nie powinna przekracz&% masy probek nie
zamraanych,

- obnizenie wytrzymaléci na sciskanie w stosunku do probek nie zamara/ch nie
powinno by wigksze ni 20%,

4) nasikliwos¢, nie powinna przekracz#®%,

5) scieralng¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, éliorea strag wysokaci, nie powinna
przekracza wartgsci:

- 3,5 mm, dla klasy ,507,

6) szorstkéé, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester)
powierzchni licowej gornej, sprawdzona wahadiemielsgim, powinna wynosi nie
mniej niz 50 jednostek SRT,

7) wyglad zewretrzny: powierzchnie elementéw nie powinny migs, gkniec i ubytkow
betonu, krawdzie elementow powinny lbyrowne, a tekstura i kolor powierzchni
licowej powinny by jednorodne. Dopuszczalne wady wady zewrtrznego i
uszkodzenia powierzchni nie powinny przekraozartasci podanych w tablicy 1.
(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci bidtyplam - powstaj w wyniku
naturalnych procesow fizykochemicznych westiagcych w betonie podczas jego
wiazania i twardnienia; naloty te powoli znikay okresie do 2 lat).
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Tablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej

Lp. Wiasciwosci Wymagania
gatunek 1 gatunek 2
1 | Stan powierzchni licoweyj:
- tekstura jednorodna w dan¢jednorodna w danegj
partii partii
- rysy i sgkania niedopuszczalne niedopuszczalne

— kolor wedtug katalog(jednolity dla danejdopuszczalne
producenta partii réznice w odcieniu
tego samego koloru

- przebarwienia dopuszczalne dopuszczalne
niekontrastowe kontrastowe
przebarwienia  ngprzebarwienia tegp
pojedynczej kostce |samego koloru na
pojedynczej kostce

- plamy, zabrudzenigniedopuszczalne niedopuszczalne
niezmywalne wodq
- naloty wapienne dopuszczalne dopuszczalne
2 | Uszkodzenia powierzchpi
bocznych:
- dopuszczalna liczha 2 2
w 1 kostce
- dopuszczalna wielkd| 30 mm x 10 mm 50 mm x 20 mm
(dtugasé i szerokdc)
3 | Szczerby i uszkodzenia niedopuszczalne niedopuszczalng
krawedzi i naray

przylicowych
4 | Uszkodzenia kragdzi

pionowych
- dopuszczalna liczha 2 2
w 1 kostce
- dopuszczalna wielkd| 20 mm x 6 mm 30 mm x 10 mm

(dtugasé i gtebokaic)

2.2.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kosthnogy by¢ sktadowane
na otwartej przestrzeni, przy czym pagégowinno by wyrownane i odwodnione.

2.3. Materiaty na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowa nastpujace materiaty:
a) na podsypk cementowo-piaskoavypod nawierzchmi

56



— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalngpetniajcego
wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], eetu powszechnegazytku
spetniagcego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmiangdpowiadajcej
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cegaveo-piaskowej
— piasek naturalny spetniggy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania
po dostarczeniu na budewpowinno odbywé sie na podtau réwnym, utwardzonym i
dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywaegr zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [6].

2.4. Krawezniki, obrzeza i $cieki

Do obramowania nawierzchni z kostekzna stosowakrawezniki i obrzeza z
betonu wibroprasowanego posiag&go aprobattechnicza, wg BN-80/6775-03/04 [7]
Obrzeza powinny by ustawiane na podsypce piaskowej spedogjwymagania wg 2.3
b., spetniajc wymagania wg SST, D-08.03.01. ,Betonowe obazehodnikowe” Obrzea
mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian i wielkeei. Nalezy uklada je z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych.

Kruszywo i cement powinny ldysktadowane i przechowywane wg 2.3.

2.5. Materialy do podbudowy uta@onej pod nawierzchni z betonowej kostki
brukowe]

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentagjojgktowej, powinny
odpowiadé wymaganiom wiéciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez
Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotyege sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej powinno odbywsie recznie. Do
przycinania kostek natg stosowa specjalne natzlzia trace (np. przycinarki, szlifierki z
tarca). Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag;szczarki wibracyjne
(ptytowe) z wyktadzig elastomerow, chronace kostki przedcieraniem i wykruszaniem
naray.

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiada
wymaganiom SST, wymienionym w pkt. 5.4 [ub innynkdmentom (normom PB i BN,
wytycznym IBDiM) wzgkdnie opracowanym SST zaakceptowanym przeyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapnalery stosowad betoniarki.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 4.
4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymi
srodkami transportowymi po ecgjnigciu przez beton wytrzymadoi na sciskanie co
najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinby¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniem.

Jako érodki transportu wewgirzzaktadowego kostek nérodki transportu
zewrgtrznego mog stuzy¢ wézki widtowe, ktorymi mana dokoné zatadunku palet. Do
zatadunku palet nasrodki transportu mana wykorzystywa rowniez dzwigi
samochodowe.

Palety transportowe powinny &y spinane temami stalowymi lub
plastikowymi, zabezpieczggymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transpoKa.
jednej palecie zalecagsuktada& do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci i ksztattu), tak
aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg da01kg. Paadane jest, aby palety z
kostkami byly wysytane do odbiorégyodkiem transportu samochodowego wypasgm
w dzwig do za- i roztadunku.

Obrzea mog@ by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportowymi.
Krawegzniki betonowe naley uktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Krawezniki kamienne nakey uktad& na podktadkach drewnianych, diéga w
kierunku jazdy. Krawzniki | obrzeza powinny by zabezpieczone przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem ninnmateriatami.
Podczas transportu kruszywa powinny lzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien yprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
[6].

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych
transportowéa dowolnymisrodkami transportu w fabrycznie zamétyich pojemnikach lub
opakowaniach, chromtych je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny By przewazone w sposOb odpowiaday
wymaganiom wiéciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.X00/magania ogéine”
pkt. 5.

5.2. Podtae i koryto

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i im@ oraz
zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i myem skutkami przemarzania,
zgodnie z dokumentagcprojektows.
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Koryto pod podbudowlub nawierzchni powinno by wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami oraz przygotowane zgodniymaganiami SST D-04.01.01.
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeataix)jektows

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dygodna z dokumentacjprojektow.
Konstrukcja nawierzchni obejmuje uknie warstwy $cieralnej z betonowej kostki
brukowej na podsypce cementowo-piaskowej gr. 3cmz gpodbudowie z kruszywa
naturalnego gr. 15cm.

Podstawowe czynsoi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem
podbudowy, podsypki cementowo-piaskowej, obegmnuj

wykonanie podbudowy,

wykonanie obramowania nawierzchni z olisze
przygotowanie i roielenie podsypki cementowo-piaskowej,
utozenie kostek z ubiciem,

wypetnienie szczelin dylatacyjnych piaskiem,

pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

o0k whPE

5.4. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podrsivaa betonowej
kostki brukowej powinien hyzgodny z dokumentagcprojektows.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom SST D-04.04-04.
~Podbudowy z tluczni kamiennego”

5.5. Obramowanie nawierzchni

Materialy do wykonania obramowapowinny odpowiad&a wymaganiom
okreslonym w pkt. 2.4. Obrzea naley ustawig przed przysipieniem do ukiadania
nawierzchni z kostki. Przed ich ustawieniemzgu@ane jest utzenie pojedynczego ¢du
kostek w celu ustalenia szerdkonawierzchni i prawidtowej lokalizacji obrzg

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grudé powinny by zgodne z dokumentacj
projektows.

Gruba¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3cm, a wymagania dla
materiatdbw na podsygkpowinny by zgodne z pkt. 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej gruci podsypki nie powinny przekraczax 1cm. Podsypk
cementowo-piaskoyv przygotowuje s w betoniarkach, a nagmie roZciela s¢ na
uprzednio zwitonej podbudowie, przy zachowaniu:

— wspotczynnika wodno cementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymataci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, Rg = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna bytaka, aby po
scisnieciu podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywata sinie bytlo na dtonisladow
wody, a po naénigciu palcami podsypka rozsypywatag¢.siRozcielenie podsypki
cementowo-piaskowej powinno wyprzedz&kitadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
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RoZcielona podsypka powinna bywskpnie zagszczona w stanie wilgotnym,
lekkimi walcami lub zagszczarkami wibracyjnymi. Profilowanie podsypki wylg tata
ciagnicta po prowadnicach, lub obrzech. Grubé¢ podsypki powinna hywigksza o 1,5
cm od projektowane;.

Jali podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHpiaskowej to po
zawatowaniu nawierzchni naig ja polat woda w takiej ilcsci, aby woda zwityta cah
gruba¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy ieowyprzedzéa uktadanie
nawierzchni z kostek o okoto 20m.

Catkowite ubicie nawierzchni z kostki musi dyzakaczone przed
rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

5.7.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kosteloraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pkt.12.2.
oraz deseich uktadania (przyktady podano w zat. 2) powirny¢ zgodne z dokumentagj
przetargow. Przed ostatecznym zaakceptowaniem wzoru ukladasik, Ikynier maze
poleci Wykonawcy utaenie po 1 wskpnie wybranych kostek, wa¢znie na podsypce
piaskowej.

5.7.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca si
wykonywa przy temperaturze otoczenia nigszej niz +5°C. Dopuszcza siwykonanie
nawierzchni jéli w ciagu dnia temperatura utrzymujes s granicach od € do +5C,
przy czym jéli w nocy spodziewane as przymrozki kostk naley zabezpieczy
materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matamstomy, papitp.).

5.7.3. Ulaenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna ¢bywykonana z elementéw o
jednakowej grubgci. Na wikszym fragmencie robét zalecae sstosowa kostki
dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktanegdopuszczalneasrézne odcienie
wybranego koloru kostki.

Ukladanie kostki zaleca i wykonywa& recznie na mniejszych
powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych pod wadgin ksztattu lub wymagajych
kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oramyeh wymiaréw i ksztattdw kostek.
Uktadanie kostek powinni wykonywarzyuczeni brukarze.

Kostke uktada st okoto 1,5cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o
procesie ubijania podsypka zagcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np.
studzienek) powinna trwale wystafvaod 3mm do 5mm powgj powierzchni tych
urzadzen oraz od 5mm do 10mm powsj korytek odwodnieniowych.

Do uzupetnienia przestrzeni przy ohbtaeh i studzienkach moa wywat
elementy kostkowe wykmzeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewek, majcych
wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku ety ksztattek o
nietypowych wymiarach, woin przestrzé uzupetnia si kostky cigta, przycinam na
budowie specjalnymi nagdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targatp.).
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Dzienry dzialke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
zaleca si zakaczy¢ prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzatamipodsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kosttozonej na state. Przed dalszym
wznowieniem robo6t, prowizorycznie wong nawierzchng na podsypce piaskowej naje
rozebra i usur¢ wraz z podsypk

5.7.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naky przeprowadz za pomog zag;szczarki wibracyjnej
(ptytowej) z oston z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nielne wywaé
walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadz¢ od krawedzi powierzchni w kierunku
jej srodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek. EwentualnerGwndaci
powierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdihym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzdne. pknigte) naley
wymienic na kostki cate.

5.7.5. Spoiny

Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna
wynosi od 3mm do 5mm. W przypadku stosowania prostogamtonych kostek
brukowych zaleca siaby osie spoin poruzy diuzszymi bokami tych kostek byty
rownolegte do osi boisk.

Po utaeniu kostek, spoiny natg wypetni:  piaskiem, spetniagym wymagania pkt. 2.3

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypanitstmgy piasku i wmieceniu
go w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu wod wmieceniu papki piaskowej
szczotkami wzgldnie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.8. Piegégnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowejpoenami
wypetnionymi piaskiem mioa oddé do wytku bezpdrednio po jej wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Zasady kontroli jakéi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyska
a) w zakresie betonowej kostki brukowe;j

— aproba¢ technicza,

— certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki
bada cech charakterystycznych kostek, w przypazidania ich przez lryniera,

— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewstrznych kostek wg pkt. 2.2.2.7),
b) w zakresie innych materiatow

— sprawdzenie przez Wykonawcech zewstrznych materiatow prefabrykowanych
(obrzery),
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— ew. badania wikxiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okosie w normach,
ktore budz watpliwosci Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badawykonawca przedstawia Agnierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych
z kostki podaje tablica 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | WyszczegOlnienie Czestotliwos¢ bada Wartasci
bada i pomiaréw dopuszczalne
Sprawdzenie podia i koryta| Wg SST D-04.01.01.

Sprawdzenie ew. podbudowy Wg SST D-04.04.04.,
norm, wytycznych,
wymienionych w pkt. 5.4

3 | Sprawdzenie obramowania|wg SST D-08.03.01.

nawierzchni
4 | Sprawdzenie podsypki Biezaca kontrola w 10 W(g pkt. 5.6;
(przymiarem liniowym lub | punktach dziennej dziatkil odchyitki od
metod, niwelacji) roboczej: grubgci, projektowane
spadkow i cech grubaici +1
konstrukcyjnych w cm
poréwnaniu z
dokumentagj projektowa
I specyfikacy

5 | Badania wykonywania
nawierzchni z kostki

a) zgodnd¢ z dokumentagj | Sukcesywnie na kalej -

projektowa dziatce roboczej
b) potozenie osi w planie Co 25 m i we wszystkich | Przesurgcie
(sprawdzone geodezyjnig)punktach od osi
charakterystycznych projektowane
do 2 cm
c) rzedne wysokéciowe Co 25m w osi i przy Odchylenia:
(pomierzone instrumentenkrawgdziach oraz we +1cm; -2 cm
pomiarowym) wszystkich punktach
charakterystycznych
d) rownas¢ w profilu Jw. Nieréwndci
podtuznym (wg BN- do 8 mm
68/8931-04 [9] tat
czterometrow)
e) rownas¢ w przekroju Jw. Przéwity
poprzecznym (sprawdzona migdzy tat a
lata profilows z powierzchna
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poziomnia i pomiarze do 8 mm
przeswitu klinem

cechowanym oraz

przymiarem liniowym

wzglednie metod

niwelacji)

f) spadki poprzeczne Jw. Odchyitki od
(sprawdzone metad dokumentacji
niwelacji) projektowej

do 0,3%

g) szerokd¢ nawierzchni Jw. Odchyiki od
(sprawdzona przymiarem szerokdci
liniowym) projektowane

do £5cm

h) szerokd¢ i glebokasé W 20 punktach Wg pkt. 5.7.5
wypetnienia spoin i charakterystycznych
szczelin (ogidziny i dziennej dziatki roboczej
pomiar przymiarem
liniowym po wykruszeniu
diug. 10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostekkontrola biezaca Wg
I desenia ich ulzenia dokumentacji

projektowej
lub decyzji
Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostkikowej
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegblnienie bada Sposob sprawdzenia
pomiarow

1 | Sprawdzenie wygtu Wizualne sprawdzenie
zewretrznego nawierzchni, jednorodnéci wygladu,

kraweznikOw, obrzey, sciekbw | prawidtowaici desenia, koloréw
kostek, spkan, plam, deformacii,
wykrusze, spoin i szczelin

2 | Badanie potzenia osi nawierzchniGeodezyjne sprawdzenie

w planie potozenia osi co 25 miw
punktach charakterystycznych
(dopuszczalne przesggia wg
tab. 2, Ip. 5b)

3 | Rzdne wysokéciowe, rowngé¢ |Co 25 m i we wszystkich
podiuzna i poprzeczna, spadki | punktach charakterystycznych (Wg
poprzeczne i szeroké metod i dopuszczalnych waéto

podanych w tab. 2, Ip. od 5c¢ do
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4 | Rozmieszczenie i szera¥ospoin |Wg pkt. 5.515.7.5
i szczelin w nawierzchni,
pomigdzy kraweznikami,
obrzezami, sciekami oraz
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvalgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru rob6t

Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogélne” pkt.
8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podia i wykonanie koryta,

— wykonanie podbudowy,

— wykonanie taw (podsypek) pod kramniki, obrzera, scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchni

Odbiér tych robdét powinien Iy zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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oznakowanie robot,

przygotowanie podia i wykonanie koryta,

dostarczenie materiatéw i spta,

wykonanie podsypki,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,

pielegnacg nawierzchni,

przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1 fnawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejnuob6t
towarzysacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktdre powi by ujete w innych

pozycjach kosztorysowych, a ktérych zakres jesedbdmny przez SST wymienione w pkt.
5.4i5.5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1.

PN-EN Betonowa kostka brukowa - Wymagania i metody hada
1338:2004 (L

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Oznaczanie
1097-1:2000 odporndgci nascieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1(Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Metody
2:2000 oznaczania odporsdoi na rozdrabnianie

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Oznaczanie
1097-3:2000 gestasci nasypowej i jamistei

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 4:
1097-4:2002 Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszagonego wypetniacza

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 5:
1097-5:2001 Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czsc¢ 6:
1097-6:2002 Oznaczanie ggtasci ziaren i nagikliwosci

PN- Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 6:
EN1097- Oznaczanie ggtasci ziaren i nagikliwosci
6:2002/AC:20

04

PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 7:
1097-7:2001 Oznaczanie gptasci wypetniacza. Metoda piknometryczna
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10. PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 8:
1097-8:2002 Oznaczanie polerowaldo kamienia

11. PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Oznaczanie
1097-9:2000 odporndci nascieranie abrazyjne przez opony z kolcami. Badanie
skandynawskie
12. PN-EN Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Oznaczanie
1097-10 wysokasci podcigania wody

13. PN-EN Kruszywa do betonu
12620:2004

14. PN-EN Badania whaciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
1367-1:2001 czynnikéw atmosferycznych. €& 1: Oznaczanie mrozoodpoKud

15. PN- Badania wiéciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
EN1367- czynnikOw atmosferycznych. €z 1: Oznaczanie mrozoodpostd
1:2001/Ap1:2
004

16. PN-EN Badania whéciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
1367-2:2000 czynnikéw atmosferycznych. Badanie w siarczaniemsag

17. PN-EN Badania whaciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
1367-3:2002 czynnikoéw atmosferycznych. €& 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania
18. PN-EN Badania wiaciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
1367-4:2000 czynnikow atmosferycznych. Oznaczanie skurczu prggychaniu

19. PN-EN Badania whaciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
1367-5:2004 czynnikéw atmosferycznych. Oznaczanie odpéchna szok termiczny

20. PN-EN Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw. Analiza chemiczna
1744-1:2000

21. PN-EN Badania chemicznych wdaiwosci kruszyw. Czs¢ 3: Przygotowanie
1744-3:2004 wyciagow przez wymywanie kruszyw

22. PN-EN Badania podstawowych wde@wosci kruszyw. Metody pobierania probek
932-1:1999

23. PN-EN Badania podstawowych wd@wosci kruszyw. Metody pomniejszania
932-2:2001 prébek laboratoryjnych

24. PN-EN Badania podstawowych wdewosci kruszyw. Procedura i terminologia
932-3:1999 uproszczonego opisu petrograficznego

25. PN-EN Badania podstawowych wdawosci kruszyw. Czs¢ 5: Wyposaenie
932-5:2001 podstawowe | wzorcowanie
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26. PN-EN

932-6:2002
27. PN-EN
933-1:2000
28. PN-EN
933-2:1999
29. PN-EN
933-3:1999
30. PN-EN
933-4:2001
31. PN-EN
933-5:2000
32. PN-EN
933-6:2002
33. PN-EN
933-7:2000
34. PN-EN
933-8:2001
35. PN-EN
933-9:2001

36. PN-EN

Badania podstawowych wilawosci kruszyw. Czs¢ 6: Definicje
powtarzalnéci i odtwarzalnéci

Badania geometrycznych wwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wtwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Nominalne wymiary otworow sit badawdzyc

Badania geometrycznych wwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

Badania geometrycznych wtwosci kruszyw. Czs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren. Wskaik ksztattu

Badania geometrycznych wtwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej
zawartdgci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku frzeszenia
lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych wtwosci kruszyw. Czs¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni. Wskanik przeptywu kruszyw

Badania geometrycznych wtawosci kruszyw. Oznaczanie zawastd
muszli. Zawarté¢ procentowa muszli w kruszywach grubych

Badania geometrycznych wtawosci kruszyw. Czs¢ 8. Ocena zawarfoi
drobnych czstek. Badanie wskaika piaskowego

Badania geometrycznych wwosci kruszyw. Ocena zawa#ci
drobnych czstek. Badanie bkitem metylenowym

Badania geometrycznych wwosci kruszyw. Czs¢ 10: Ocena

933-10:2002 zawartdci drobnych czstek. Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w

strumieniu powietrza)
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11. ZALACZNIKI
Zalcznik 1
Przyktady ksztattow betonowej kostki brukowej

a) Najczsciej spotykane ksztalty kostek i sposoby ich ukrada(wg W. Brylicki: Kostka
brukowa z betonu wibroprasowanego, 1998)

a b C d e
A (P e &2 O LA

Holland Unidecor Behaton Unistone 0ld Town

gL o

b) Podstawowe ksztatty kostek (wg W. Grzybowska, Rlidgki: Nawierzchnie kostek
betonowych wswietle dadwiadczé zagranicznych, Drogownictwo 5/1999)

Oznaczenia:
(1) - typ kostki charakterystyczny dlaazen w jodetke,
(2) - typ kostki odpowiedni tylko dla wzan w rzedy proste.

Ksztattki zacienione - typ kostki zapewniey dobry rozktad obarenia.

Kategoria A

Kategoria B

Kategoria C

u o

Kategoria A: kostki zagbiajace s¢ wzajemnie na wszystkich czterech
bocznych sciankach - spoiny nie rozszergzapic pod
ruchem

Kategoria B: kostki zabiajace st wzajemnie na dwdch bocznych
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sciankach - utrudnione rozszerzanie spoin réwnoleigie
osi podhinej elementéw

Kategoria C: kostki nie zabiaja siec wzajemnie - wymagana jest
doktadnd¢ uktadania kostek o jednakowych wymiarach
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zwdanych z wykonywaniem
nawierzchni kauczukowo - poliuretanowe.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zZwigzanych z wykonywaniem nawierzchni kauczukowo -yrelianowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia kauczukowo - poliuretanowa jest to w syntetyczna mieszanka
granulatu gumowego, lepiszcza poliuretanowegongedu EPDM. Nawierzchnie
poliuretanowe majzastosowanie na kortach tenisowych, boiskacknkaeh oraz placach
zabaw.

1.4.2. Pozostale okrgenia podstawowe & zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-Mx00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot
Wymagania dotycice rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt. 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotyege materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Technologie budowy nawierzchni kauczukowo - fiaretanowej.

Parametry nawierzchni

Dla nawierzchni kauczukowo — poliuretanowych w dkee czerwonym i
zielonym — boisko wielofunkcyjne 494,5m2, boisko temisa ziemnego — 670,0m2.
Zastosowa nalezy profilowanie nawierzchni, dostosowaj jej konstrukcje do
uksztaltowania terenu w ten sposdb, by zapéwnajkorzystniejsze dla terenu
powierzchniowe odwadnianie inie wyggbwanie zastoisk wody w okresie opadow
(spadek ok. 1,5 - 2 % w kierunku terenéw zielonych)

Uwaga: Nie dopuszcza gizmiany zadnych parametrow na gorsze.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni kauczukowo - poliuretanave;

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni kauczukowo -
poliuretanowej powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangyru

— spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do
spulchniania, rozktadania, profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyena

— walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychklkéch i srednich,
— walcéw wibracyjnych.

Ponadto do wykonania robét najezastosowasprzt i maszyny wiaciwe dla
danego rodzaju robot, przy uwzdhieniu organizacji pracy.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.
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4.2. Transport nawierzchni kauczukowo - poliuretanavej

Nawierzchnie kauczukowo - poliuretanowe ma przewozi dowolnymi
srodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je przed zanieczyszczeniem i
rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zanelgiecn.

Ponadto srodki transportu technologicznego | zewmnego winny by
dobrane przy uwzgtinieniu organizacji pracy i wynika projektu organizacji budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00X00/magania ogélne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe pod nawierzclinkauczukowo - poliuretanawpowinno
spetnid wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag;szczeniem podi@”.

Podiae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego
poprzez utaenie warstwy odgzapce] z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldoi
wigkszym od 8 m/doy wedlug zasad okéknych w SST D-04.02.01 ,Warstwy
odsiczapce i odcinajce”.

5.2.1. Przygotowanie podiza
- wykonanie koryta pod nawierzchnie: boiska wieloftyjkego i do tenisa ziemnego oraz
opaski wokot boisk,
- wywao0z i utylizacja odpadow oraz ziemi.
5.2.2. Podbudowy pod nawierzchnie
- zagszczenie podia
- ulozenie obrzea betonowego o wym. 8x30 cm wokot boiska i chodnika
- boisko - podbudowa z kruszywa kamiennego z ugdrgeniem lokalnych warunkéw
glebowych o minimalnymakznym przekroju grubei 33cm w tym:
e W-wa odgczapca z piasku gruboziarnistego — gr.10cm
» kruszywo kamienne tamane — kliniec 31,5/63 stafwlizne mechanicznie — gr.15cm
* w-wa wyréwnawcza z kruszywa kamiennego tamanegbniek 1-31,5, stabilizowana
mechanicznie — gr.5cm
« w-wa klinupgca z kruszywa kamiennego tamanego — kliniec O-Bbiltowana
mechanicznie — gr.3cm

5.3. Wykonanie nawierzchni kauczukowo - poliuretanwej

5.3.1. Nawierzchnia kauczukowo — poliuretanowa - pametry techniczne:
Nawierzchnia kauczukowo — poliuretanowa o pararchtrae gorszych i

* wytrzymala¢ na rozciganie - min 0,60 [MPa]
» wydtuzenie wzgtdne przy zerwaniu - min. 50 [%0]
* wsp. tarcia kinetycznego w stanie suchym - mano
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e wsp. tarcia kinetycznego w stanie mokrym - roiy25
* odporng¢ na starzenie - w stopniach skali szarej - mid. 4
* mrozoodporn& - zmiana masy % po 25 cyklach - max 0,80 [%]

5.3.2. Konstrukcja
Boisko wielofunkcyjne o nawierzchni kauczukowoetipretanowej w kolorze
ceglastym i zielonym, spadek poghy 0,5 %
- podbudowa kompozytowa — gr. 3cm
- wierzchnia warstwa rsoa, gr. po zawatowaniu min. 1cm

Uwaga: Prace zwzane z uktadaniem nawierzchni nglgorowadzé w temperaturach 7 -
30°C, przy czym wilgotn& wzglkdna powietrza nie powinna przekra€z&0%.
Podbudowa powinna Byéwna, czysta i niepyta, wolna od sgkan i zabrudzae.

Chodniki z kostki betonowej gr. 6cm w kolorze szargpadek poprzeczny 2%

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Zasady kontroli jakéci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Wykonawca zobowizany jest przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji wszystkie rozazania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednipisami,
obliczeniami, prébki materiatow, prototypy wyrob&arowno ugtych jak i nie ugtych
dokumentagj projektows wraz z wymaganymséwiadectwami, dopuszczeniami, atestami
itp., przed wykonaniem lub zamowieniem elementédywidualnych Wykonawca musi
sprawdz¢ ich wymiary na budowie

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz + 5cm.

6.3.3. Rzdne wysokdciowe

Odchylenia  rzdnych  wysokéciowych nawierzchni od eznych
projektowanych nie powinno byvicksze nk +1cmi-3cm.

6.3.4. Réwndéé nawierzchni

Nierowndaci podiwzne nawierzchni nakly mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [5]. NierOwrkmi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrova tata.
Nierownaici nawierzchni nie powinny przekragza5mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaoWwinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.
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6.3.6. Szeroké&¢é nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mge r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej niz -2cm i +5cm.

6.3.7. Grubaé warstw
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétionie powinny przekraczat 0,5cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nzje przeprowadza na podstawie oceny
wizualnej oraz pomiaréw wykonanych, co najmniej wuhktach na 100m2 i poréwnaniu
zgodndci wykonanych elementow odwodnienia z dokumenitpopjektows.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalebada, co najmniej dwa razy dziennie, z tym,
ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypamajna jedno badanie powinna
wynosi 600nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrg metod,.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvalgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowq jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
kauczukowo - poliuretanowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogélne” pkt.
8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni kauczukowo - poliuretanowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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oznakowanie robot,

spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgdodtaza gruntowego
lub warstwy odsczapcej,

dostarczenie materiatdw,

dostarczenie i wbudowanie nawierzchni kauczukowoliuretanowej,
wyréwnanie do wymaganego profilu,

zag:szczenie poszczegolnych warstw,

przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotycxce wykonania i odbioru robét zgaanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robo6t opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
Zwigzanych z ustawieniem betonowego oiezehodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzega chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj
jednostronnie lub dwustronnieagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do
komunikacji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotycace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan

SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas

zwir lub piasek do wykonania taw,
cement wg PN-B-19701 [7],
piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz&a chodnikowe

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],

Do wykonania przyjto obrzga o wymiaracl6x20x100 gat. loznaczenie -

obrzee  BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzsy

Dopuszczalne odchytki wymiaroéw obgzepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olige

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, cm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o
fakturze z formy lub zatarte]. Krayzie elementow powinny lByrowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi elementéw nie

powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Rodzaj wad i uszkodae

Dopuszczalna wielka
wad i uszkodze

Gatunek 1| Gatunek

N

WKlestas¢ lub wypukiaé powierzechni i krawdzi
w mm

2 3
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Szczerby ograniczajcych powierzchni¢  niedopuszczalne
i uszkodzenia | gorne gcieralne)

krawedzi i nar@y | ograniczajcych pozostat
powierzchnie:

D

liczba, max 2 2
dtugas¢, mm, max 20 40
glebokaé¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkéw

Betonowe obrzea chodnikowe nalg uktada z zastosowaniem podkiadek
I przektadek drewnianych o wymiarach co najmniepbgs¢ 2,5 cm, szerokg 5 cm,
dhugas¢ minimum 5 cm w¢ksza ni szerokec obrzea.

2.4.5. Beton i jego skfadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B
251 B 30.

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 [5],
a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotyege sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 3.

3.2. Sprt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje & recznie przy zastosowaniu drobnego spuz
pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu po osgnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaki
projektowanej.
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Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemg Bi
uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00/magania ogolne”
pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzgdinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtae pod ustawienie obrzea maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) zewiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgyczeniu.
Podsypk (taweg) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie
Z polewaniem wod

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawid@ na wykonanym podia w
miejscu i zeswiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrze od cagu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewretrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie obity

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1cm. Naley wypetni je piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskoywv stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyscic¢
i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgtcbokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Zasady kontroli jakéci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadegstpujacych na powierzchniach
I krawgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy@niry diugaci i gicbokasci
uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia
do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztalttu i wymiaréw elementéw ngleprzeprowadd z
doktadndcia do 1mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsnyy,
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenjgw prostych w nargach elementow

79



wykonuje s¢ przez przytaeenie kitownika do badanego nama i zmierzenia odchytek z
doktadndcia do 1mm.

Badania pozostatych materialtdbw powinny obejmowezystkie whaciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiad@mienionych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiyaze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt. 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¥zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2y pr
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore ma wynost £ 2 cm na kade 100 m dtug€ci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze , ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m
dtugasci obrzea,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@wipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pgelgicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obaze
chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru rob6t

Zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Vagamia ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,

— wykonana podsypka.
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9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m betonowego okezehodnikowego obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw,
wykonanie koryta,
rozécielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrza,
wypetnienie spoin,
obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Khetoomiaru
cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalmo
nawierzchni drogowychHwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalmo
nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad,
wymagania i ocena zgodfm
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drog, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane =z betonu. Elementy

03/04 nawierzchni drdg, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zwdanych z ustawieniem obrze
elastycznych EKO —BORD.

| .2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanpoweze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalgy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
zwiazanych z ustawieniem obraeelastycznych EKO —BORD.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea elastyczne EKO —BORD- uniwersalne obrza do wszystkich typow
nawierzchni. Obrzea te mana stosowa do r&nych typéw nawierzchni np.: kostka
betonowa, kostka granitowa, bruk klinkierowy, nawehniezwirowe i grysowe.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotycace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

— elastyczne obrza EKO - BORD,

— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Elastyczne obrzéza EKO — BORD

Parametry obrzezy:

UNI — dtuga¢ 1000mm, szerokd 80mm, wysoké& 45mm, waga ok. 0,4kg
MAX — dtugos¢ 1000mm, szerokd 80mm, wysokéc 58mm, waga ok. 0,5kg
Kotwy mocupce — gwd@dz metalowy @8, diug@ 300mm

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglwymaganiom PN-B-11111 [5],
a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzt do ustawiania elastycznych obrzay EKO - BORD
Roboty wykonuje s recznie przy zastosowaniu drobnego sfuz
pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.
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4.2. Transport elastycznych obrzgy EKO - BORD

Elastyczne obrzes EKO - BORD mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami
transportu. Powinny l&yzabezpieczone przed przemieszczeniegm siszkodzeniami w
czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.0000/magania ogélne”
pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w
szerokaci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podiae

Podiae pod ustawienie obrze maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) zewiru lub piasku, o grub@i warstwy od 3 do 5 cm po zggyczeniu.
Podsypk (tawe) wykonuje st przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie
Z polewaniem wodl

5.4. Ustawienie elastycznych obrzg EKO — BORD

Elastyczne obrz@éa EKO - BORD mena montowéa przed utgeniem
nawierzchni albo po jej uk@niu.

Elastyczne obrz@a EKO — BORD do podim : mocowane za pom@c
gwozdzi:

. Z tworzywa dla podtay mickkich (np. trawnik, ziemia uprawna, piasek)
. Zz metalu dla podioy twardych (glina, ttucz®

Elastyczne obrza EKO — BORD dczy sk za pomog prostych ziczy.

Koncows faza zabudowy obrzey jest zasypanie ziemigrysem, kot itp., tak aby byty
one niewidoczne.
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Sposéb4dczenia obrzey w systemach:

- UNI - jaskétczy ogon - A
- MAX - teownik - B

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 pvegania ogolne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) utbonych elastycznych obrzg EKO -
BODR.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Vdgamia ogolne” pkt
8.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

— wykonana podsypka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m elastycznych olig&KO — BODR obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozicielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie palisady,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie elastycznych ob#zeEKO - BODR.

Uwaga: Wykonawca powinien przygotowa zapas materiatu uwzg¢dniajacy ubytki
kosztorysowanych materialbw zwazane z ewentualnymi§cinkami i odpadami
powstatymi w trakcie budowy nawierzchni. (Kosztorys przewiduje rzeczywist,
ostateczry powierzchnie projektowanych nawierzchni).

Uwaga: Wykonawca maze wykorzystaé rOwnowazne elementy nawierzchni ni
podane w dokumentaciji.

Za rownowazne uwaza Sig produkty posiadajace nasgpujace cechy:
- beda tozsame pod wzgidem materiatowym i jakosciowym,

— beda tozsame pod wzgidem formy i kolorystyki,

— beda zgodne z podanymi normami.
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ZAt ACZNIKI

Przekréj przez nawierzchnie z kostki brukowej betorowej typu NOSTALIT w
obrzezach chodnikowych — cag jezdny, plac wielofunkcyjny

)

\

1. nawierzchnia z kostki NOSTALIT - warstwa grgbio8 cm
2. podsypka cementowo- piaskowa - warstwa géaldtb cm
3. podsypka z mieszanki kruszyw - warstwa gégba5 cm
4. grunt rodzimy

5. obrzee betonowe 100x20x6

Ogotem grubé¢ warstw konstrukcyjnych 38cm.

Przekréj przez nawierzchnie glinowo —zwirowa w obrzezach elastycznych EKO -
BORD — ciag pieszy, plac wypoczynkowy.

1. nawierzchnia glinowazwirowa — warstwa grubdgi 5 cm

2. podbudowa z kiica ¢r. 3-30 mm) - warstwa gruboi 5 cm

3. podsypka kamienna zggczona (ttucz® — warstwa grubiei 10 cm
4. grunt rodzimy

5. obrzee typu EKO-BORD

Ogotem grubét warstw konstrukcyjnych 20cm.
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Przekréj przez nawierzchnie z kostki brukowej betorowej typu NOSTALIT w

obrzezach chodnikowych — cag pieszy, plac wypoczynkowy.

1. nawierzchnia z kostki NOSTALIT - warstwa grébio cm
2. podsypka cementowo- piaskowa - warstwa gscilidcm
3. podsypka z mieszanki kruszyw - warstwa g&eba5 cm
4. grunt rodzimy

5. obrzee betonowe 100x20x6

Ogotem grubé¢ warstw konstrukcyjnych 24cm.

Przekréj przez nawierzchnie kauczukowo - poliuretamwa

w obrzerach

chodnikowych — boiska sportowe.

.f_ _\"
—A5)

1. nawierzchnia kauczukowo- poliuretanowa - warsgwaaci 1,5cm

2. warstwa wyrownawcza- kruszywo tamase Q-5mm) — warstwa gruloi 5cm
3. warstwa konstrukcyjna- kruszywo stabilizowase 6-40 mm) — warstwa grubo

15cm

4. podsypka piaskowa — warstwa gretadOcm

5. grunt rodzimy

6. obrzee betonowe 100x20x6

Ogotem grubé&c warstw konstrukcyjnych 31,5cm.
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